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ZAGOSPODAROWANIE TERENU WOKOL KAPLICY
POD WEZWANIEM SW. ANNY W PARKU ZDROJOWYM
BUSKO ZDROJ.

I - CZESC OGOLNA.

A. Przedmiot specyfikacji.
Przedmiotem specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
budowlanych zagospodarowania dziatki — wlasno$é parafii p. w. Sw. Brata Alberta w Busku

Zdroju.

B. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest jednym z dokumentéw niezbgdnych przy udzielaniu zaméwien
publicznych i stanowi zbiér wymagan w zakresie sposobu wykonywania rob6t obejmujacych
w szczegblnosei wymagania wlasciwosci materialow, wymagania dotyczace sposobu wykonania

i oceny prawidlowosci wykonania poszczegolnych robét.

C. Roboty.

- usunigcie starego asfaltu,

- przygotowanie podloza:
- warstwa odsaczajaca z piasku grubosé 15 em,
- warstwa nosna z kruszywa famanego o frakcji 4 + 31,5 mm o grubosci 15 cm,
- podbudowa cementowo-piaskowa grubosci 10 cm,

- Sciezka procesyjna z plyt betonowych o wym. 14/21, 30/30 i 40/40 grubosci 6 cm,

- wykonanie 4 stopni z plyt betonowych od strony zachodnie;.

TRAWNIKI:

- obsianie trawg oraz ewentualne nasadzenie krzewow,

OBRZEZA.:

- krawezniki z kostki betonowej 100/20/16 cm,

- krawezniki obrzeza z kostki betonowej 100/20/6 cm w poziomie plyt z kostki brukowe;.

CIEKI WODNE:

- typowe korytka odprowadzajace wode opadowa z rynien na teren chodnika

procesyjnego.



WYPOSAZENIE W OBIEKTY MALEJ ARCHITEKTURY:

- fawki od strony zachodniej,
- fawki parkowe,

- kosze na $mieci.

D. Ubezpieczenie budowy

Wykonywane roboty budowlane nalezy ubezpieczyé w jednym z towarzystw
ubezpieczeniowych. Ubezpieczeniem winny byé objete zaréwno szkody wlasne jak i oséb
trzecich przebywajacych na budowie, w zakresie nastepstw nieszczgsliwych wypadkdw,
uszkodzen od ognia oraz warunkéw atmosferycznych, kradziezy oraz $wiadomych zniszczen

przez osoby trzecie.

E. Ogélne wymagania dotyczgce robot
Wykonawea robét jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz zgodnosé

z dokumentacjg projektowa, specyfikacj techniczng i poleceniami zamawiaj acego.

F. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi  wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, przekaze
ostemplowany dziennik budowy oraz co najmniej dwa egzemplarze kazdego tomu dokumentacji.
Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$é za nadzor placu budowy do chwili odbioru

koncowego robét.

G. Dokumentacja projektowa

Wykonawca otrzyma od zamawiajacego dokumentacje przy przekazaniu placu budowy.
Dokumentacja ta zawiera¢ bedzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodnie z wykazem podanym
w szcezegdlowych warunkach umowy. Dokumentacje powykonawcza budowlana, plan BiOZ itp.

sporzadzi wykonawca na whasny koszt.

H. Zgodnosé robét z dokumentacjg projektows i specyfikacjg techniczng

Dokumentacja projektowa , specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcey przez Zamawiajacego stanowig cze$é umowy, a wymagania wyszczegdlnione
chocby w jednym z nich sq obowigzujace dla Wykonawcy tak , jakby zawarte byly w catej

dokumentacji.



W' przypadku rozbieznosci w ustaleniach w poszczegélnych dokumentach obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w umowie. Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow
lub opuszczen w dokumentach przetargowych, a o ich wykryciu nalezy powiadomié
niezwlocznie zamawiajacego, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku
rozbieznosci opis wymiaréw jest wazniejszy od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty oraz dostarczone materialy musza byé zgodne z dokumentacja
projektows i specyfikacja techniczng. Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej powinny by¢ uwazane za wielkosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedzialu. Cechy materialéw i elementéw obiektéw
i budowli powinny by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty ich cech nie moga przekracza¢ dopuszcezalnego przedzialu tolerancji. Jezeli przedziat
tolerancji nie zostal okreslony w dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej to
nalezy przyja¢ tolerancje akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t. W przypadku gdy
materialy lub roboty nie sq w pelni zgodne =z dokumentacja projektowa lub specyfikacja
techniczng i wplyngto to niezadowalajaco na jakos$¢ budowli lub obiektu, to takie materialy
iroboty nie zostang zaakceptowane przez zamawiajacego. W takiej sytuacji elementy obiektu

lub budowli powinny by¢ niezwlocznie rozebrane i zastapione innymi na koszt wykonawcy.

J. Informacje o terenie budowy

Organizacja robét budowlanych
Wykonaweca jest zobowigzany zabezpieczy¢ plac budowy zgodnie z planem BiOZ. Wykonawca
dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé niezbedne tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace
w tym: ogrodzenia, porgcze, tablice ostrzegawcze i wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony
robot, ludzi i sprzgtu. Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlega odrebnej zaplacie

1 przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng za przedmiot umowy.

K. Zabezpieczenie intereséw osob trzecich

Wykonawca odpowiedzialny jest za ochrong instalacji oraz za wszelkie urzadzenia w obrebie
budowy. W tym celu uzyska od wladcicieli tych urzadzen potwierdzenia informac;ji
dostarczonych mu przez zamawiajacego w ramach planu lokalizacji. Wykonawca zapewni
odpowiednie oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen
wczasie trwania budowy. Wykonawca zobowiazany jest przewidzie¢ rezerwe czasowa
w harmonogramie robdt na wszelkiego rodzaju roboty w zakresie przetozenia oraz

zabezpieczenia instalacji i powiadomié zamawiajacego oraz wlasciciela o zamiarze rozpoczecia



robot. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania

uszkodzenia instalacji wykazanych w dokumentach dostarczonych przez zamawiajacego.

L. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy

dotyczace ochrony Ssrodowiska naturalnego. Powinny zosta¢ podjete odpowiednie srodki
zabezpieczajgce przed:

— przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami,

— mozliwoS$cig powstania pozaru.
Oplaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych odpowiednimi przepisami
ochrony srodowiska obcigzaja wykonawce robot. Wody powierzchniowe i gruntowe nie moga

by¢ zanieczyszczone w czasie trwania robot ani po ich uplywie z winy wykonawcy.

M. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepiséw tak aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat
wszelkie urzadzenia zabezpieczajace , socjalne oraz sprzgt i odpowiednig odziez dla ochronny

zycia 1 zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

N. Zaplecza dla potrzeb wykonawcy
Zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikom odpowiedniego zaplecza socjalno-

sanitarnego z dostgpem do wody 1 energii elektryczne;.

0. Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni
Wykonawca jest zobowigzany do przywrécenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw
drég i chodnikéw publicznych, a takze usuwa¢ na biezaco wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach na teren budowy.

NAZWY I KODY ROBOT BUDOWLANYCH
Grupy robét:

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe z robotami ziemnymi
45200000-9 Roboty budowlane

45300000-1 Roboty instalacyjne

45400000-1 Roboty wykonczeniowe

36500000-6 Wyposazenie



Klasy robot:

45110000-1 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe
45233100-0 Roboty w zakresie budowy drog

45400000-1 Wykonczeniowe

36500000-6 Wyposazenie obiektow malej architektury

Kategorie robot:

SSTnr1-D 04.01.01 Roboty ziemne

SST nr 2 - D 04.04.02 Podbudowa z kruszyw

SST nr 3 - 4543212-2 Nawierzchnie z kostki betonowej, trawiaste
SST nr 4 - 36500000-6 Wyposazenie obiektow matej architektury

II - OKRESLENIA PODSTAWOWE.

Dziennik budowy — opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi

stronami, stluzacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonanych rob6t, przekazywania polecen i zalecerin oraz
korespondencji pomigdzy Zamawiajacym, Wykonawea i Projektantem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do

kierowania robotami i reprezentacji w sprawie realizacji przedmiotu Umowy.

Kosztorys ofertowy - kalkulacja ceny oferty. Materiaty — wszelkie tworzywa i produkty,

niezbedne do wykonywania robot, zgodnie z dokumentacjg projektowo-kosztorysowa,
zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Polecenie Zamawiajacego — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez

przedstawiciela Zamawiajacego w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw.
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji

projektowej, robdt.

Dokumentacja projektowa

Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego dokumentacje przy przekazaniu placu budowy.
Dokumentacja ta zawiera¢ bedzie rysunki i dokumenty zgodne z wykazem podanym
w szczegolowych warunkach umowy. Dokumentacje powykonawcza sporzadzi Wykonawca na

wlasny koszt jesli jest wymagana.



Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektows i specyfikacja techniczng

Dokumentacja projektowa , SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajgcego stanowia czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w choéby w jednym
znich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby byly w calej dokumentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach w poszezeg6lnych dokumentach obowigzuje kolejnosé ich waznosci
wymieniona wumowie. Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen
w dokumentach przetargowych, a o ich wykryciu nalezy powiadomi¢ niezwlocznie
Zamawiajgcego, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis
wymiardw jest wazniejszy od odezytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty oraz
dostarczone materiaty muszg by¢ zgodne z dokumentacja projektows i specyfikacjg techniczna.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej powinny by¢ uwazane za
wielko$ci docelowe, od ktérych dopuszezalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu.
Cechy materialéw i elementow obiektéw i budowli powinny by¢ jednorodne i wykazywac
bliska zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie powinny przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji. Jezeli przedzial tolerancji nie zostat okreslony
w dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej to nalezy przyjaé tolerancje
akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robot. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie
sq zgodne z dokumentacjg projektowa lub specyfikacja techniczng iwplynelo to
niezadowalajacq na jako$¢ wykonywanych robét, to takie materialy i roboty nie zostang
zaakceptowane przez Zamawiajacego. W takiej sytuacji roboty te powinny byé niezwlocznie

rozebrane i zastapione innymi na koszt Wykonawcy.

III - MATERIALY.

A. Zr6dla uzyskania materialéw

Materialy przeznaczone do wykonywania przedmiotu umowy muszg pochodzi¢ od takich
wytworcow 1 producentow, aby w sposéb ciagly spetnialy wymagania specyfikacji technicznej

1 dokumentacji projektowe;j.

B. Sprzet

Wykonawea jest zobowigzany do uzycia takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét i $rodowisko. Liczba i wydajnosé
sprzgtu  bedzie gwarantowaC prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej i warunkach umowy. Sprzet bedacy wlasno$cia Wykonawcy lub
wynajety do wykonywania rob6t ma by¢ utrzymany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz,

jesli to konieczne, bedzie posiadal aktualne badania techniczne do wgladu na budowie. Bedzie



on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania oraz
przepisami BHP. Sprzet dopuszczony do uzytkowania przekraczajacy obowiazujace normy
bedzie uzytkowany w sposéb zapewniajacy ochrong osobom obstugi (ochrona osobista) oraz

0s0b trzecich.

C. Transport
Wykonawea jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wplywajg niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i whasciwosci przewozonych towaréw.
Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i w terminie przewidzianym umows. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego.
Wykonawca bedzie na biezaco i na wlasny koszt usuwaé wszelkie zanieczyszczenia

1 uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i dojazdach do budowy.

IV - WYKONYWANIE ROBOT.

Ogoélne zasady wykonywania robot

Wykonawea jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umows oraz za jakos¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodnos§¢ z dokumentacija projektowa,
wymaganiami specyfikacji technicznej. Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez
Wykonaweg w  wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana, jesli wymagaé tego bedzie

Zamawiajacy, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Wspélpraca Zamawiajgcego i Wykonawcy

Zamawiajacy bedzie podejmowal decyzje w sprawach zwigzanych z interpretacjg
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej oraz dotyczacych akceptacii wypelniania
warunkéw umowy przez Wykonawcg. Jest on réwniez upowazniony do kontroli wszystkich
robot i kontroli materialéw dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych. Zamawiajacy
powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materialy i roboty, ktore nie
spelniaja wymagan jakosciowych okreslonych w dokumentacii projektowej i specyfikacji
techniczne;j

Polecenia Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane nie poézniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu pod grozba zatrzymania robét. Skutki z tego tytulu ponosi

Wykonawca.

10



V-KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Elementy kontroli jako$ci robét

1. Program zapewnienia jakosci robét,

2. Zasady kontroli jakosci robét, certyfikaty i deklaracje,

3. Dokumenty budowy.

Prowadzi¢ zgodnie ze specyfikacja og6lng i specyfikacjg robot oraz warunkami technicznymi

wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych.

Kontrola i zasady kontroli jako$ci robét

Celem kontroli rob6t jest takir sterowanie przygotowéniem 1 wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole oraz jakos¢
materialow. W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania stosowaé¢ mozna

wytyczne krajowe lub inne procedury akceptowane przez Zamawiajacego.

Certyfikaty i deklaracje
Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty , ktére posiadajq :

1. certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych.

2. deklaracjg zgodnodci lub certyfikat zgodnosci z :

- Polskg Norma lub
- aprobatg techniczng w przypadku wyrobow , dla ktérych nie ustanowiono Polskie;j
Normy , jezeli nie sa objete certyfikacjg okreslona powyzej i ktére spelniaja
wymogi specyfikacji.
W przypadku materialéw , dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane, kazda ich partia
dostarczona do robot bedzie posiadaé dokumenty okreslajace w  sposéb Jednoznaczny ich
cechy. Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta.

Jakiekolwiek materiaty , ktére nie spelniaja tych wymagan bedg odrzucone.

VI - WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU: UMOWA
RYCZALTOWA.
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VII - ODBIORY.
Odbidér koncowy

Odbior koncowy robét polega na finalnej ocenie rzeczywiscie wykonywanych robét
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Calkowite zakonczenie robét oraz gotowosé do
odbioru koncowego powinna by¢ stwierdzone przez kierownika budowy bezzwlocznym
powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Zamawiajacego. Odbior koricowy powinien nastapi¢ w
terminach ustalonych w warunkach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Zamawiajacego
zakonczenia robot i przyjecia dokumentow odbiorowych. Odbioru konicowego dokonuje komisja
wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Zamawiajacego i przy udziale Wykonawcy..
Komisja odbierajaca roboty dokonuje ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci robét z dokumentacja
projektows i specyfikacjg techniczng. W toku odbioru koncowego robét komisja zapoznaje sie
z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
zwlaszcza w okresie wykonywania robét uzupetniajacych i poprawkowych. W przypadkach nie
wykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajacych komisja przerywa
swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru koficowego. W przypadku stwierdzenia przez
komisje, ze jako$¢ wykonanych robét w poszczegélnych elementach nieznacznie odbiega od
wymagan dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej komisja dokonuje potracen.
Decyzje o tym, czy roboty kwalifikuja si¢ do odbioru, potracen czy odrzucenia dokonuje

Zamawiajacy w oparciu o dokumentacje i specyfikacje.

Dokumenty odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do odbioru koncowego robét jest protokét odbioru koncowego
robdt sporzadzony wg ustalonego przez Zamawiajacego wzoru. Do odbioru koncowego
Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
* dokumentacj¢ powykonawczg z naniesionymi zmianami,
= deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnych
z programem zapewnienia jakosci i specyfikacja techniczng

» karty gwarancyjne.

Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwiazanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancji, ktorych przyczyna
lezy po stronie Wykonawcy. Odbiér pogwarancyjny powinien by¢ dokonany na podstawie oceny

wizualnej robét z uwzglednieniem zasad opisanych przy odbiorze korcowym.
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VIII - SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
Zgodnie z podpisang umowa. Podstawa platnodci jest cena jednostkowa zgodnie z

kosztorysem ofertowym.

DOKUMENTY ODNIESIENIA

1) Ustawa z dnia 27 marca 2003 r. o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym(Dz. U.
z 2003 1., Nr 80, poz. 717),

2) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane ( Tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r.,
Nr 207, poz. 2016 z pézniejszymi zmianami),

3) Bezpieczefistwa i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2003 r., Nr 120, poz. 1126),

4) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych ( Dz. U. z
2003 r. Nr 48 poz. 401).

5) Ustaw z dnia 23 lipca 2003 r. o ochronie zabytkéw i opiece nad zabytkami (Dz. U.
22003 . Nr 162, poz. 1568),

6) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19. 12. 1994 r.
w sprawie aprobat i kryteriéw technicznych dotyczacych wyrobéw budowlanych Dz, 1T,
z 19951, Nr 10, poz. 48, Dz. U. z 1995 r., Nr 136, poz. 672),

7) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. w sprawie dziennika
budowy , montazu i rozbiérki , tablicy informacyjnej (Dz. U. z2004 r., Nr 198,
poz. 2042).

Standardy, normy, normatywy i zasady sztuki budowlanej, w tym:

PN-B-06050:1999 — Roboty ziemne. Wymagania ogélne.
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SST 1
SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

ZAGESZCZANIE PODLOZA
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania
szezegblowe dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z zageszczeniem podloza

gruntowego, ktére zostang wykonane w ramach uksztattowania terenu.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu
zageszezenia 1 profilowania.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogéblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w czesei pt. ,, Wymagania 0g6lne”
niniejszej specyfikacji.
3.2. Sprzet do wykonania robot.
Wykonawca przystepujacy do wykonania profilowania podioza powinien wykaza¢ sie
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszen. In Zyner
moze dopusci¢ zastosowanie spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do
kierunku pracy maszyny,
- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.
Stosowany sprzgt nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wiasciwosci

gruntu podtoza.

15



4. TRANSPORT
4.1.. Ogélne wymagania dotyczace transportu.
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 » Wymagania

ogdlne™.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.. Ogélne zasady wykonania robot..
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 »Wymagania ogdlne”.
5.2. Warunki przystapienia do robét.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania profilowania i zageszezenia podloza
bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wezesniejsze przystapienie do wykonywania profilowania i zageszcezania podloza jest
mozliwe wylacznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

5.3. Profilowanie i zaggszczanie podloza.

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich

zanieczyszcezen. Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace
rzgdne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza.
Zaleca sig, aby 1zgdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzgdne podtoza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia
poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze
na glebokos¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiezé dodatkowy grunt spetniajacy wymagania
obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilodci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych i zagescié warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszcezenia
okreslonych w tablicy 1. do profilowania podloza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt
powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera. Bezpo$rednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczenia.
Zageszezanie podloza nalezy kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12(5).

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podloza (Is)

Strefa podtoza Minimalna warto$¢ I dla ruchu mniejszego od cigzkiego

Goérna warstwa 1.00
0 grubosei 20 cm

Na glebokosci od 20
do 50 cm od 0,97
powierzchni

podloza

16



W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zaggszczenia, kontrolg zageszczenia nalezy oprzeé na metodzie
obcigzen ptytowych. Nalezy okredli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia podloza
wedtug BN-64/8931-02(3). Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie
powinien przekracza¢ 2,2. wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢é
rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20 % do +10 %.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zagegszezonego podloza.

Podloze po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno byé utrzymywane w dobrym
stanie. Jezeli po wykonaniu rob6t zwiazanych z profilowaniem i zageszczaniem podtoza
nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem,
na przyklad przez rozlozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Po
osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe

wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét.
Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w czegsci pt. Wymagania Ogélne.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw.
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych
i zaggszczenia wyprofilowanego podloza podaje tablica nr 2.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego podtoza.

p. Wyszczegoblnienie badan Minimalna czgstotliwo$é
1 pomiarow badan i pomiarow
Szeroko$¢ podloza 10 razy na 1 km
Rownosé podtuzna co 20 m na kazdym pasie
ruchu
Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1 km
Zageszczenie, wilgotnosé W 2 punktach na dziennej
it isclla dzialce roboczej, lecz nie
£ P rzadziej niz 1 raz na 600 m*
*) dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych
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6.2.2. Szeroko$¢ profilowanego podtoza.

Szerokos¢ profilowanego podloza nie moze roznic si¢ od szerokosei projektowanej
o wiecej niz+ 10 cm i-5 cm.

6.2.3. Rownos¢ profilowanego podloza.

Nieréwnosdci podiuzne profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata
zgodnie z BN-68/8931-04(4). Nierownosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektows z tolerancjq plus minus 0,5 %.
6.2.5. Rzgdne wysokosciowe.

Réznice migedzy rzednymi wysokosciowymi wyprofilowanego podtoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczac¢ + 1 cm do — 2 cm.
6.2.6. Uksztattowanie osi w planie.

04 w planie nie moze by¢ przesunig¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz
plus minus 3 cm.

6.2.7. Zageszczenie profilowanego podtoza.

Wskaznik zaggszezenia wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12(5)
nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1. jako kryterium dobrego
zaggszczenia stosuje si¢ poréwnanie wartoSci moduldow odksztalcenia, to wartosé
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma
BN-648931-02(3) nie powinna by¢ wigksza od 202. wilgotno$¢ w czasie zaggszczania
nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17(2). Wilgotnos¢ gruntu podloza powinna by¢ rowna

wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20 % do + 10 %

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podtoza.
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych

od okreslonych w pkt. 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co

najmniej 10 cm, wyréwnane 1 powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez

spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego podtoza.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania Ogdlne.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly

wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00
Wymagania Ogolne.
9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 m* podtoza.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
PN-B-04481 — Grunty budowlane. Badania probek gruntu
PN-B-06714-17 — Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

BN-77/8931-12 — Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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SST2
SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

KOD CPV: 45432120-2

WYKONANIE NAWIERZCHNI
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych

z wykonaniem nawierzchni $ciezki procesyjnej i otoczenia kaplicy parkowej.

2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna zostala opracowana na podstawie ogolnej specyfikacji technicznej i

stanowigcej cz¢s$é I niniejszej specyfikacii.

3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z

wykonywaniem nawierzchni $ciezki procesyjnej i otoczenia kaplicy parkowe;.

4. Roboty
Podbudowa:

- usunigcie starego asfaltu,
- przygotowanie nowego podtoza:
- warstwa odsaczajgca z piasku grub. 15 cm,
- warstwa nosna z kruszywa famanego grub. 15 cm,
- podbudowa cementowo-piaskowa grub. 10 cm.
- ulozenie $ciezki procesyjnej z ptyt betonowych o wym. 14/21, 30/30 1 40/40, grub. 6 cm,
- wykonanie 4 stopni z ptyt betonowych od strony zachodniej,
- wykonanie obrzezy:
- krawezniki przy trawnikach z kostki btonowej 100/20/6 cm,
- krawezniki w poziomie plyt sciezki procesyjnej i kostki brukowej alejek parkowych o
wym. 100/20/6 cm betonowych,
- wykonanie korytek odprowadzajacych wody opadowe z dachu kaplicy na sciezke procesyjna,

- obsianie trawnikow, ewentualne obsadzenie krzewami.

5. Transport

5.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STO-00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt ITIC.
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6. Wykonanie robot

6.1. Ogoélne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robét podano w STO-00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt I'V.

7. Kontrola jakosci robot

7.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogélne zasady kontroli jakosci robot podano w STO-00.00 ,,Wymagania Ogélne” pkt V.

8. Obmiar robot

8.1 Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STO-00.00 ,,Wymagania Ogélne” pkt. VL.
8.2 Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) nawierzchni.

9. Odbidér robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-00.00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt. VII.

10. Podstawa platnoSci

Ogdlne zasady dotyczace ptatnosci podano w STO-00.00 ,,Wymagania Ogo6lne” pkt. VIII.

11. Przepisy zwigzane
11.1 Normy.
PN-EN 14877 Nawierzchnie odkrytych terendw-Specyfikacja.
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SST3
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

CPV: 36500000

OBIEKTY MALEJ ARCHITEKTURY
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem Niniejszej SST sg wymagania szczegdlowe dotyczace wyposazenia dla

obiektow matej architektury.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specytikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy

zlecaniu realizacji rob6t budowlanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot elementow malej

architektury.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot

Technologia wykonania rob6t wynika¢é powinna 2z dokumentacji projektowej
Zamawiajacego, szczegotowych instrukeji producentdéw, wytycznych ITB, ogdlnych przepisow
Prawa Budowlanego i Polskich Norm oraz Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru

Robdét Budowlano-Montazowych.

2. MATERIALY
Wykonawca ponosi pehlg odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan jakosciowych
materiatow uzytych do realizacji robot. '
2.1. Urzadzenia matej architektury.
- lawki parkowe,

- kosze na smieci,

3. SPRZET
Wykonawca zobowigzany jest stosowac sprzet, ktory gwarantowac bedzie wymagana jakosé
oraz terminowo$¢ wykonywanych robot. Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym

stanie technicznym.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie

wplyna niekorzystnie na jako$¢ przewozonych urzadzen. Podczas transportu materialéow po
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drogach publicznych Wykonawca powinien przestrzega¢ obowigzujacych ograniczen odnosnie
obcigzen osi pojazddéw. Wszelkie zniszczenia Wykonawca bedzie usuwatl na biezaco na whasny

koszt.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$é
wykonywanych robédt, za ich zgodnoé¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST oraz

poleceniami Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za kontrole jakosci robdt 1 jakosci materialdow.

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar robot powinien okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt w jednostkach

okreslonych w kosztorysie ofertowym.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr ostateczny koricowy powinien by¢ dokonany na podstawie oceny wizualnej zadania.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Podstawa platnosci zgodnie z podpisang umowsa. Podstawa platnosci jest cena skalkulowana

przez Wykonawcg za jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji przedmiaru.

10. PRZEPISY

- ustawa z dnia 23 kwietnia 1964 r. - Kodeks Cywilny,

- ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo Budowlane,

- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie BHP podczas

wykonywania robdt budowlanych,

- PN-EN 1176-1:2009 - Urzadzenia obiektow matej architektury — Czes¢ 1: Ogdlne

wymagania bezpieczenstwa 1 metody badan. )

Julian Mréz
Inwentaryzacje, Projekty, Nadzory

Budownictwp O%;Jlne i Zabytkowe

up i 4/12/98
te}/§09( 253 331
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